Nawigzanie polaczenia lokalnego

Zestawienie polaczenia zostalo przedstawione jako 20 krokéw kolejnego komunikowania si¢ podzespoléw centrali.
Kazdy punkt zawiera informacj¢ lub krétki opis (tabelka, uwagi,...) na temat przebiegu procesu pomiedzy danymi

dwoma zespolami.

1. Poszukiwanie i wykrycie nowego wywotania (NA).

. Nadzor realizowany jest przez ukiad sterowania (logik¢) US,—_ 5 poprzez tzw.
test petli. Kazdy AZL przepatrywany jest w procesie rutynowego przegladania
wszystkich AZL-i na okoliczno$¢ nowego wywolania (okres przepatrywania

200ms).

o Wykrycie zgloszenia abonenta (podniesienie stuchawki) poprzez reakcje na
zwarcie petli w AZL-u.

. Przydzielenie wolnego kanatu czasowego (LR/VT). Po stwierdzeniu wolnego
zespotu polaczeniowego JCT w koncentratorze, ktdry na stale przydzielony jest
konkretnemu adresowi LR/VT, zestawiane jest w polu koncentratora potaczenie
migdzy konkretnymi AZL 1 JCT. Istnieje tylko jedno takie potaczenie.

2. Logika US,—_;s, ktora wykryla ,,aktywno$¢” (podniesienie shuchawki) abonenta AbA,
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przesyta nastepujace dane do cechownika MQ,= »:

a) funkcje Fs (NA — nowe wywotanie)

b) numer koncentratora w grupie (US,) — bit wywotania w konkretnej szczelinie

¢) adres przestrzenno-czasowy abonenta (LR/VT)
d) numer wyposazeniowy abonenta (AZL)

Procesy wymiany:

jednostka jednostka -
wysylajaca odbierajaca szyna danych (linia)
Sygnalizacja:
Bit wywolania
US. MQ LU, tQ:
Bit odpowiedzi
MQ; (MQ>) US, LU, Q35
Informacja:
t16Q3 + £1Qs
US, MQ; (M LU
U MQ) : (12405 + £2905)

3. MQ; (i=1+2) przesyta do MR, (m=1+8) nastgpujace informacje:

Procesy wymiany:

funkcje Fs (NA — nowe wywotanie)
numer koncentratora (US,)
adres przestrzenno-czasowy abonenta (LR/VT)
numer wyposazeniowy abonenta (AZL)

Jednostka jednostka szyna danych
wysylajaca odbierajaca (linia)
Sygnalizacja:
Bit wywolania
MQ; MR, LM; tm2Q1
Bit dpowiedzi
MR,, MQ; LM, tm2Q:
Informacja (nastepuje w ciagu 125us po wywolaniu)
MQ, MR,, LM,




W wyniku procesu wymiany:
e Zawarto$¢ stowa multirejestru :
LAR2: funkcja Fs (NA) + [(US,+LR/VT)+AZL (stan p¢tli)]JAbA
e Stan petli AbA jest pod stalym nadzorem multirejestru - konkretny bit po
torze LT $cisle zwiazany z konkretnym JCT w koncentratorze.

4. MR, (m=1+8) wywotuje przelicznik TR w celu otrzymania kategorii AbA. Przez
kat.AbA rozumiemy wszystkie dane o tym abonencie umieszczone w pamigci
przelicznika. Do TR, zostaje przestana zawartos¢ LAR2 wraz z funkcja F, (,,zadanie
kategorii abonenta AbA”)

Procesy wymiany:

Jednostka jednostka szyna danych
wysylajaca odbierajaca (linia)
Sygnalizacja:

Bit wywolania

MR,, TR, LM, tm2Qs

Bit odpowiedzi

TR, MR,, LM; m1Qi

Informacja (nastepuje w ciagu 125us po wywolaniu)

MR,, TR, LM,

5. TR poszukuje w swojej pamigci kategori¢ abonenta AbA.

Wyrdznienia:
AA —  abonent nieobecny
MC - uprawnienie do numerdéw skroconych
SR - ustugi ograniczone
CB - aparat wrzutowy (samoinkasujacy)
IDT - wskazanie taryfy
TLT - telezaliczanie (licznik domowy)
OBS - abonent obserwowany
CF - uprawnienie do konferencji
AE - uprawnienie do wywotan zarejestrowanych
STR - abonent zawieszony, przeniesiony lub czasowo przeniesiony
CL - aparat klawiaturowy
CS - abonent lokalny
EMC - facza m.c.. od centrali elektromechaniczne;j
MSC - tacza m.c.. od centrali E-10

6. MR,, (m=1+8) nadaje do TR, zadanie zakonczenia pracy.

Procesy wymiany:

jednostka Szyna danych
odbierajaca (linia)
Sygnalizacja:
Bit wywolania

MR TR, LM, t16Qs

jednostka wysylajaca

Bit odpowiedzi

TR, MR, LM; t17Qu

Informacja (nastepuje w ciggu 125ps po wywolaniu)

TR, MR, LM




Wynik wymiany informacji:
e Zawarto$¢ stow multirejestru:
LARI: Nr fazy + (kategoria) AbA
LAR2: funkcja F8 + [(US, +LR/VT+AZL)+(stan pgtli)] AbA
F8 — zaproszenie do wybierania.
7. MR, w nastgpstwie funkcji Fg zezwala na przekazywanie do AbA poprzez CX 1 US,
zaproszenia do wybierania.

Procesy wymiany:

jednostk jednostk o
vjvf;s;;)asj qcaa ojtfbilelrzs\jqza Szyna danych (linia)
MR,, cx LX
ETA cx LRE Sygnal ciagly
zgloszenia
X US, LRS centrali
us. ADA (400 Hz)
8. Odbidr informacji wybierczej.
. stan petli AbA (zamknigta lub otwarta) ukazuje si¢ na linii LT, (konkretny bit
zwiazany z adresem LR/VT), prowadzacej z US, do MRy,
o W czasie impulsowania nastgpuje wykrycie czy petla jest zamknigta czy
otwarta
J Pierwsza przerwa powoduje roztaczenie polaczenia ETA-CX-AbA

Zawarto$¢ stowa multirejestru:
LARI: nr fazy+(kategoria) AbA +(cyfry 1..14:t6 ... t29) AbB
LAR2: [(US, + LR/VT + AZL) + (stan petli)] AbA

9. Zadanie przeliczenia numeru AbB.

J MR,, wywotuje TR; w celu dokonania przeliczenia numeru katalogowego
(funkcja F3 — zadanie kategorii AbB)
o Przelicznik dokonuje przeksztalcenia (przeliczenia) numeru katalogowego

AbB na jego nr wyposazeniowy w centrali (numer fizyczny USx + AZL)
Procesy wymiany jak w punktach powyze;j.
10. Przeliczenie numeru AbB.

Przelicznik dokonuje przeliczenia numeru AbB poprzez wyszukanie w swojej pamigci
numeru USy, numeru AZL oraz kategorii AbB.

11. MRy, nadaje do TR, Zadanie zakonczenia pracy.

Procesy wymiany jak wyzej.
W wyniku wymiany informacji zawarto$¢ stowa jest:

LARI: nr fazy+(kategoria) AbA 1 AbB
LAR?2: funkcja FO,,test AbB” + [USx + AZL] AbB+ [(US, + LR/VT +
AZL) + (test petli)] AbA

12. MR;,, wysyta do MQ; (jezeli MQ); jest niedostepny) funkcje Fy (test ,,AbB”).

Procesy wymiany: bit wywotania, bit odpowiedzi, informacja — jak w poprzednich
punktach:



Jednostka jednostka szyna danych
wysylajaca odbierajaca (linia)
Sygnalizacja:
Bit wywolania
MR,, MQ, LM, t2m2Qs
Bit odpowiedzi
MQ, MR,, LM; tom2Qq
Informacja (nastepuje w ciagu 125us po wywolaniu)
MR,, MQ; LM, Fy+(USx+AZL) AbB
13. MQ; przesyta wiadomos¢ do USy.
Procesy wymiany:
Jednostka jednostka szyna danych
wysylajaca odbierajaca (linia)
Sygnalizacja:
Bit wywolania
MQ, USk LU, 6.Qq
Bit odpowiedzi
USk MQ; LU, Qs
Informacja (nastgpuje w ciaggu 125us po wywolaniu)
Fyt(AZL) AbB
MQ; USk LU t4Q4+t20Q; tej samej ramki

14. Test petli AbB.

o USk wykonuje test petli AbB (sprawdza czy AbB jest wolny czy nie) nastgpnie
jezeli AbB jest wolny, USy przydziela kanat czasowy LR/VT dostepny dla AbB, po

czym wysyta do MQ, odpowiedz na funkcje Fy (,,test AbB”). Jezeli abB jest zajety,
MR ponawia co 2s probg (maks. 8 prob).
Procesy wymiany:

jednostka jednostka Szyna danych
wysylajaca odbierajaca (linia)
Sygnalizacja:
Bit wywolania
USk MQ; LU, t4Q;
Bit odpowiedzi
MQ, USk LU, Qs
Informacja (nastgpuje w ciagu 125us po wywolaniu)
Fo+[USk+AZL+LR/VT] AbB
USk MQ. LU, t4Q4+t0Q; tej samej ramki

15. MQ; przesyta informacje do MR,,,.

Procesy wymiany:
jednostka jednostka Szyna danych
wysylajaca odbierajaca (linia)
Sygnalizacja wywolania
MR,, MQ; LM, tm2Q;3
Odpowiedz
MQ; MR, LM; tm2Qq
Informacja (nastgpuje w ciagu 125us po wywolaniu)
MQ; MR,, LM,




Wynik wymiany informacji:
e Zawarto$¢ stowa:
LARI: (cyfry — nr AbB) + ( kategoria + stan p¢tli) AbA i AbB
LAR2: odpowiedz na Fy + [(US +LR/VT + AZL)] AbA i AbB

16. Wysytanie dzwonienia do AbB i sygnalu zwrotnego dzwonienia do AbA.

. sygnat zwrotny dzwonienia do AbA wskazuje na wywotywanie AbB
o oba sygnaty w starszej wersji E-10 byly przerywane (okresowo) przez MRy,
Procesy wymiany:
jednostka jednostka Szyna danych
wysylajaca odbierajaca (linia)

MR, CX LX
Rozkaz sygnatu
CX matryca dzwonienia
telekomend USi Lv

JCT na rozkaz po LV wysyla do AbB sygnal dzwonienia

MR, CX LX sygnal
zwrotny
CXEgra Us, LR dzwonienia

ETA wysyla zwrotny sygnal dzwonienia do AbA

17. Oczekiwanie na zgloszenie AbB.

J tacze LT dokonuje testu petli AbB i przesyta wyniki do MRy,

o jezeli AbB zglosi sig, to MR, wstrzymuje wysytanie dzwonienia i sygnatu
zwrotnego dzwonienia przez wystanie do pola CX rozkazu roztaczenia obu
polaczen.

18. Polaczenie AbA z AbB 1 AbB z AbA.

J Informacje przychodzace z MR, dochodza do MQ i z MQ zostaja przestane do
pola CX.
Procesy wymiany:
jednostka
wysylajaca

jednostka
odbierajaca

Wywolanie

MR,,= MQ

Przestanie wiadomosci

MR, = MQ AbB=>ADbA

MOQ, CcX LX,

MQ, CcX LX;

[US+LR/VT]AbB=>Pamig¢ci o adresie
[US+LR/VT]AbA

Dane do MMC

Wywolanie

MR,, = MQ

Przestanie wiadomosci

MR,, = MQ AbA=>AbB

MQ, cx LX,

MQ, cX LX;

[US+LR/VT]AbA=>Pamigci o adresie
[US+LR/VT]AbB

Dane do MMC




Wynik:

e Oba potaczenia sg zrealizowane. Pole sprawdza poprawnos$¢ zestawionych
polaczen przez 4 —krotne wystanie do wejs¢ pola oktetow informacji
kontrolnej i porownanie z nimi oktetéw odebranych z potaczonych z tymi
wejsciami wyj$¢. Informacja o poprawnym polaczeniu jest przez pole
wysylana do MQ.

19. Zadanie zaliczenia optaty. Wysoko$¢ i rodzaj naliczania optaty wysyta MR do TX.

Procesy wymiany:

Jednostka jednostka szyna danych
wysylajaca odbierajaca (linia)
Sygnalizacja:
Bit wywolania
MR, X LM, t2m1Q4
Bit odpowiedzi
TX MR, LM; 6w 1Qs
Informacja
MR, X LM, Fe[zaliczenie oplaty] AbA

20. Zwolnienie zajetego stowa (powrdt MR do stanu spoczynku).



Rozlaczenie polaczenia lokalnego

Proces rozlaczenia zawiera si¢ w 16 krokach kolejnego komunikowania si¢ podzespolow centrali. Kazdy punkt
zawiera informacje lub krétki opis na temat przebiegu procesu pomi¢dzy danymi dwoma zespolami.

1. Poszukiwanie i wykrycie roztaczenia abonenta (AbA).

J nadz6ér nad potaczeniem realizowany jest w JCT w koncentratorach
(USn=0..15) w procesie rutynowego przegladania wszystkich zajetych JCT na
okoliczno$¢ roztaczenia:
obecno$¢ bitu zamknigcia petli B (test petli)
obecno$¢ bitu wzigcia pod nadzor S, o numerze VT .

J rozmawiajacego abonenta nadzoruje iloczyn BxS, ktory wykryje rozlacznie
przez zmian¢ B na stan przeciwny (zanegowany); zostaje wigc wymazany bit
nadzoru abonenta.

2. US, przesyta do MQ meldunek:

F4+[US+ LR/VT + AZL] AbA,
gdzie F4 jest funkcja ,,roztaczenia”

3. Poszukiwanie danych o AbB.

o MQ poszukuje w pamigci sterownia (MMC) pola komutacyjnego CX adresu
przestrzenno-czasowego AbB. Adres ten (czyli [US + LR/VT]AbB) znajduje si¢ w
komorce pamigci pod adresem [US+LR/VT]ADbA.

. W wyniku wymiany MQ=CX i CX=>MQ w MQ zapisana zostanie
informacja:

Ab roztaczajacy: [US + LR/VT]AbA
Ab roztaczany: [US + LR/VT]AbB

4. MQ wysyta do USx meldunek:

F, + [LR/VT]ADB,
gdzie F, jest funkcja ,,zdjgcie nadzoru”
W wyniku US przesyta do MQ informacjg¢: F» + [LR/VT+AZL]AbB.

5. MQ wysyla wiadomos$¢ do MR,,,, ktéry ma wolne stowo nastgpujaca informacjg:

F4+[US + LR/VT+AZL] AbA i AbB
gdzie F4 jest funkcja ,,roztaczenie abonentéw”

Wynik wymiany informacji:
e Zawarto$¢ stowa:
LAR2: F4+ [US + LR/VT + AZL] AbA i AbB
e MR (po linii LT) nadzoruje stan p¢tli AbA i AbB

6. MR, wywoluje TR i przesyta w jego kierunku zawartos¢ stowa wraz z funkcja FF;
(,,zadanie kategorii AbA i AbB”).

7. Poszukiwanie kategorii AbA i AbB w TR.

Procesy:



. F5 (,,poszukiwanie kategorii AbB”) 1 wpisanie kodu AbB lokalny
o Zastapienie Fs3 przez F; (,,poszukiwanie kategorii AbB”)
o F, (,,poszukiwanie kategorii AbA”) i wpisanie kodu AbA lokalny

8. MR, nadaje do TR zadanie zakonczenia pracy.

J TR odsyta kategorie i kody AbA i AbB
Wynik wymiany informacji:
e Zawarto$¢ stowa:

LARI: numer fazy + [kategoria i kod] AbA i1 AbB
LAR2: odpowiedz na F;F; + [LR/VT + AZL] AbA i AbB

9. MR,, wywotluje MQ i przesyta do niego meldunek:

F4 + [US+LR/VT+AZL]AbA i AbB
gdzie F4 jest funkcja ,,roztaczenie abonentéw”

10. Realizacja funkcji ,,roztaczenie abonentow” (F4) w CX
Procesy wymiany:

e Przestanie [US + LR/VT] AbA z MR do CX z funkcja ,,zerowanie”
e Przestanie [US + LR/VT] AbB z MR do CX z funkcja ,,zerowanie”

11. MR;,, wywotuje MQ i1 przekazuje funkcje F7 (,,uwolnieniec AbA”)
12. Realizacja funkcji ,,uwolnienie”.

o MQ przesyla F; ,,uwolnienie” do US, Nastegpuje roztacznie potaczenia w
koncentratorze abonenta AbA.

13. MR, w przypadku, gdy AbB nie odlozyt mtf zezwala przesyta¢ sygnat zajetosci do
AbB (maksymalnie przez 1 min., lub do czasu odtozenia mtf)

Procesy wymiany:
MR = CX poprzez LX

CX = USk poprzez LR

AbB nadzorowany jest po LT na okoliczno$¢ odtozenia mtf. W pewnym momencie AbB
odktada mtf.

14. MR, wywoluje MQ i przekazuje funkcj¢ F7 (,,uwolnienie AbB”)
15. Realizacja funkcji ,,uwolnienie”.

o MQ przesyta F; ,,uwolnienie” do USy. Nastgpuje roztacznie potaczenia w
koncentratorze abonenta AbB.

16. Zwolnienie zajgtego stowa i powrot MRy, do fazy spoczynkowe;.



